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ĆWICZENIE 11 
 

ELASTOOPTYCZNA METODA BADANIA PŁASKIEGO  
STANU NAPRĘŻENIA  

 
 
1. Wyznaczenie stałej modelowej K 

1.1 Schemat obciążenia modelu, wzory obliczeń 
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1.2 Wyznaczenie stałej modelowej  

Tabela pomiarów 

C l L1 L2 a0 b0 Q P σmax. mmax K 

mm mm mm mm mm mm N N MPa — MPa 
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2. Wyznaczenie współczynnika kształtu αk 

2.1 Schemat obciążenia modeli i wzory do obliczeń  

a) płaski model rozciągany 
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Tabela pomiarowa dla próbki 1 

B b r mo mmax mn αk 

mm mm mm — — — — 

       

 

 
 

Tabela pomiarowa dla próbki 2 

 

 

 

 

 

B b mo mmax mn αk 

mm mm — — — — 
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b) płaski model zginany  
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Tabela pomiarowa dla próbki 2 

H h r m0 mmax mn αK 

mm mm mm − − − − 

       

3. Analiza płaskiego stanu naprężenia 

Obraz izoklin, izochrom i trajektorii naprężeń głównych w tarczy, rysunek zbiorczy 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Rozkład naprężeń na wybranej cięciwie wykonujemy przy pomocy programu „Dypel”  
udostępnionego w laboratorium. 

 
4. Obliczenia i wnioski 
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