Lista 6: Kinematyka ruchu ptaskiego

Materiaty pomocnicze znajdziecie Panstwo w kazdej ksigzce i skrypcie z mechaniki zawierajgcej rozdziat
,Kinematyka”. W skryptach podanych na mojej stronie oraz kryjacych sie pod linkami na stronie z listami zadan
znajdg w niej Panistwo wszelkie potrzebne informacje i podpowiedzi potrzebne do rozwigzania ponizszej listy zadan.

Warto skorzystac z tego skryptu: http://winntbg.bg.agh.edu.pl/skrypty2/0071/gluch.pdf

1. Majac dane rownanie ruchu obrotowego bryty wyznaczy¢ réwnanie ruchu postepowego bryty 1 oraz jej
predkosé, przyspieszenie i przebyty droge w chwili gdy bryta 3 wykona droge katowg ¢. Dane: R; = 60 cm,
r,=20cm, R3=30cm, g3 =5 + 15t [rad], ¢ = 50 [rad]

2. Majac dane réwnanie ruchu obrotowego bryty wyznaczyé réwnanie ruchu postepowego bryty 1 oraz jej
predkosé, przyspieszenie i przebyty droge w chwili gdy bryta 3 wykona droge katowa ¢. Dane: R; =10 cm,
r,=15cm, R3=30cm, r3=20cm, rs = 10 cm, @3 = 6 + 30t?[rad], ¢ = 96 [rad]
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3. Znajac rownanie ruchu postepowego prostoliniowego bryty 1 wyznaczy¢ predkosé, przyspieszenie styczne,
normalne i catkowite punktu M. Dane: R, =32 cm, r, =16 cm, R3=32cm, r3 =16 cm, X, = 5 + 60 t?[cm],
s=0,1[cm].

I‘l
|
2/

)

4. Znajgc réwnanie ruchu postepowego prostoliniowego bryty 1 wyznaczy¢ predkos¢, przyspieszenie styczne,
normalne i catkowite punktu M. Dane: R, =40 cm, r; =18 cm, R3 =40 cm, r; = 18 cm, X, = 6 + 30 t2[cm],
s=0,3 [cm].
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5. Woyznaczy¢ dla zadanego potozenia mechanizmu predkosc i przyspieszenie punktu B i D. Dane: OA =10 cm,
AB=10cm, wo=4s?, BE=10vV3 cm, o = 30° B = 60°



6. Dla mechanizmu korbowo-wodzikowego przedstawionego ponizej wyznaczy¢ predkosci i przyspieszenia
punktow A i B. Okresli¢ potozenie chwilowego srodka obrotu wodzika AB. Dane: O;A = 20 cm, O,B =40 cm,
010, =60cm, wy =1rad/s

7. Woyznaczy¢ dla zadanego potozenia mechanizmu predkosc i przyspieszenie punktu B i D (mimo ze nie ma
odpowiedzi do D). (wo i €0 dziatajg zgodnie z kierunkiem ¢) Dane: OA =10 cm, AB = 60 cm, AD =40 cm, wo =
251 g=0,5V3s2 DE=4/3V3cm, ¢ =21/3, a = 45°
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8. Woyznaczy¢ dla zadanego potozenia mechanizmu predkosc i przyspieszenie punktu B i D. Dane: OA =45 cm,
r=15cm,AD=8cm, wog=35s? € =052 w1=35s?, o=45°
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1: x =50 + 150 t?, s*=452,5 cm, v = 300vV3 cm/s, a = 300 cm/s?

2:x =80+ 400 t?, s*=1280 cm, v = 800V3 cm/s, a = 800 cm/s?
3:v=9,84 cm/s, an=9,15 cm/s?, a. = 240 cm/s?, a = 240,02 cm/s?
4:v=13,33 cm/s, an = 4,44 cm/s?, a. = 133,33 cm/s?, a = 133,41 cm/s?
5:vg =40V3 cm/s, vp = 60 cm/s, ag = 1075 cm/s?, ap = -680,3 cm/s?

Odpowiedzi:



6:va=20cm/s, v = 22,43 cm/s, aa = 20 cm/s2, ag" = 12,57 cm/s?, ag' = 2,98 cm/s?
7:vg =18 cm/s, ag = 216,3 cm/s?
8:vg =161,25 cm/s, vp = 180 cm/s, ag = 3662 cm/s?, ap = 1845 cm/s?



