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CWICZENIE NR 2
ANALIZA MODELI O JEDNYM STOPNIU SWOBODY - MODEL ZWYMUSZENIEM LOSOWYM

ZAKRES ZADANIA:

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie sie z mozliwosciami symulacji zagadnien z zakresu dynamiki drga przy

wykorzystaniu wymuszen drgan uktadow w postaci generatorow losowych w pakiecie MATLAB z modutem
SIMULINK. W szczegolnosci nalezy:

wyprobowac dostepne generatory losowe i okresli¢ ich zastosowanie (okresli¢ czgstotliwos¢ rezonansowsg
fr),

wyjasni wptyw tlumienia na zachowanie si¢ uktadu (na cz¢stos¢ rezonansowa wy),

* wyznaczy¢ transmitancj¢ uktadu i na jej podstawie wykresli¢ zaleznos¢ A = f(w).
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Rys.3. Schemat uktadu (z roznymi generatorami losowymi).

WYZNACZENIE ZALE NO CI A = f(w) Z TRANSMITANCJI
Z roéwnania rozniczkowego mx + cx + kx = F(t) dla zerowych warunkow poczatkowych (X (0) =0,

x (0) =0, ¥(0) = 0) korzystajac z transformaty Laplace'a wyznaczymy transmitancj w postaci:
G(s) = TP gdzie s - liczba zespolona.

W celu uzyskania charakterystyki czestotliwosciowej do G(s) podstawiamy s = wj otrzymujac:
_ 1 k — mw? ] —cw

Glwf) = mx* (wj)?+c*wj+k - (k —mw?)? + c?w? * (k —mw?)? + kc?w?
Korzystajac z zaleznosci |[G(jw)| = A wykreslimy zaleznos¢ A = f(w) w interesujacym nas zakresie wartosci
w.




