Srodki masy/Srodki ciezkosci

Definicja 1. punkt przytozenia wypadkowej sity ciezkosci lub punkt réwnowagi sit wystepujgcych w
przekroju bryty poddawanej skrecaniu lub zginaniu.

W2zér 1. Ztozenie Srodkow ciezkosci punktéw/figur prostych
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S, — potozenie $rodka ciezkosci, A; —pole powierzchni i-tej figury/punktu, P; — potozenie i-tej
figury/punktu

W2zér 1a Ztozenie Srodkdw ciezkosci punktow/figur prostych — rozbicie na wspétrzedne
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Twierdzenie 1. Jezeli figura ma o$ symetrii, to Srodek ciezkosci lezy na tej osi symetrii

Twierdzenie 1a. Jezeli figura ma dwie osie symetrii, to sSrodek ciezkosci lezy na przecieciu tych osi

Twierdzenie 2. Jezeli figura ma srodek symetrii to jest to jednoczesnie Srodek ciezkosci

. Pole Wspotrzedne
Figura powierzchni srodka masy
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Uwaga! Jezeli w figurze wycieto pewne fragmenty mozna wykorzysta¢ wzor 1 stawiajgc znak minus
przy polu wycietej figury

Wzér 2 - ogdlny

fp'digdyp=1fdi
X = >

~ [pdA m
_fp'ydAgdypzlfydA
Ye = [pdA m

, zfp'ZdAgdypz%deA
© [pdA m




